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					编辑推荐
                                    　　1.横扫美国图书畅销榜的机器人制作宝典，包含了智能机器人制作需要学习的全部知识。
2.理论与实际相结合，在从基础介绍小型智能化机器人的基础知识，再配合以实际操作的项目进行演练。使得新入门的读者可以从起步学起，逐渐能够跟随项目介绍制作出完整的作品。

　　
★8大部分
综合全面的基础知识讲解为你奠定坚实基础
★48个章节
由浅入深的制作方法讲解使你轻松掌握制作技巧
★100多个制作项目
内容丰富、步骤详尽让你在实践中成长为机器人制作高手

　　

　　
本书将教会你小型智能机器人的制作方法：
■ 怎样选择适合机器人制作的材料和工具；
■ 如何制作木质结构、塑料结构和金属结构的机器人移动平台；
■ 怎样用计算机辅助设计机器人草图；
■ 如何安装机器人的电机和车轮；
■ 怎样用形状记忆合金控制机器人的运动；
■ 如何制作轮式和履带式机器人、腿式机器人和机器人手臂、机器人夹持器；
■ 怎样用单片机控制机器人的运动；
■ 如何为机器人增加触觉、视觉、听觉、导航、反馈功能。
      内容简介
   　　　　《小型智能机器人制作全攻略（第4版）》是小型智能机器人制作的资料宝典，通过实例讲解，告诉你制作机器人需要掌握的综合知识，内容翔实，通俗易懂。初学者可以边玩边学，了解小型智能机器人设计、制作和使用的技巧。有一定制作经验的爱好者也可以从《小型智能机器人制作全攻略（第4版）》中“淘”到不少好点子。
　　这本《小型智能机器人制作全攻略（第4版）》意在启发你使用不同的组件来构建机器人，你可以按自己喜欢的方式把书里介绍的模块化的项目加以组合，创建出各种形状和尺寸、高度智能化的机器人。
     作者简介
   Gordon McComb，从事着一家联合周刊的计算机和高科技类专栏文章的写作工作，著有65本书，并维护者一个机器人制作的热门网站。

臧海波，网名“digi01”，是国内资深创客，也是《无线电》杂志作者。在网络上有一定知名度和号召力，被爱好者称为“机器人DIY界的元老”。在《无线电》杂志上长期连载机器人制作、音频DIY等门类的文章，并参与翻译《爱上制作》系列图书。     内页插图
    	  
	  
	  
	  
	  

      精彩书评
   　　专家推荐：
本书作者积累了多年机器人开发经验，撰写出这本机器人制作百科全书。作为美国畅销的机器人制作宝典，全书采用“实践融理论”的写作风格，引入时下热门的机器人案例，培养初学者的动手制作兴趣。其中，机器人的构造、电池大全、用形态记忆合金控制机器人等多个章节不仅内容新颖而且实用性强。相信通过对本书的深入研习，你一定会创造出完美的机器人。
——于欣龙 奥松机器人创始人、资深创客
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16.7.3 零件的重新组装
第17章 用身边的材料制作机器人
17.1 几个寻找可用材料的思路
17.2 尝试“免切割”金属底盘的设计
17.2.1 迷你T-BOT简介
17.2.2 制作迷你T-BOT
17.2.3 使用大号T型铁制作大机器人
17.2.4 木头加强用的金属片
17.2.4.0 更多思路
17.3 使用木头和塑料样品
17.4 注意观察多动脑

第三部分 动力、电动机和运动
第18章 电池大全
18.1 动力概述
18.2 适用于机器人的电池
18.2.1 碳-锌电池
18.2.2 碱性电池
18.2.3 可充电碱性电池
18.2.4 镍-镉电池
18.2.5 镍金属氢化物电池
18.2.6 锂离子电池
18.2.7 密封式铅-酸电池（SLA）
18.2.8 应该选择哪种电池
18.3 了解电池的参数
18.3.1电压
18.3.1.1 名义上的（“标称”）电压
18.3.1.2 电压下降的问题
18.3.2 容量
18.3.2.1 用安时表示容量
18.3.2.2 预留出一定容量
18.3.2.3 过放电的危害
18.3.2.4 小电池的容量
18.3.3 了解电池的内阻
18.3.4 了解电池的充电参数
18.4 给电池充电
18.5 机器人电池一览
18.6 常见的电池尺寸
18.7 增加电池的额定值
第19章 机器人的动力系统
19.1 电源和电池的电路符号
19.2 使用预制电池组
19.2.1 使用模型预制的电池组
19.2.2 镍镉或镍氢电池
19.3 制作你自己的可充电电池组
19.4 使用电池和电池仓
19.4.1 将电池仓安装在机器人上
19.4.2 9V电池卡扣和电池卡子
19.4.3 用电池仓实现“中间”电压
19.5 最好的电池布局
19.6 电池和机器人的连接
19.7 预防电池反接
19.7.1 结构互锁式连接
19.7.2 电路反接保护
19.8 在线资源：如何给电池仓或插墙式稳压电源焊接桶形插头
19.9 加入熔丝保护
19.10 提供多组电压
19.10.1 单电池、单电压
19.10.2 单电池、多组电压
19.10.3 多组电池、多组电压
19.10.4 多组电池、分组电压
19.11 调整电压数值
19.11.1 使用硅二极管降压
19.11.2 稳压二极管的电压调整
19.11.3 线性稳压器
19.11.4 开关式稳压电源
19.11.5 使用多组电压调整
19.12 处理电力不足的问题
19.13 电池电压监视器
第20章 让机器人动起来
20.1 选择一种运动系统
20.2 轮式运动
20.2.1 差速运动
20.2.2 车式转向
20.2.3 三轮车式转向
20.2.4 全方位转向
20.2.4.1 全方位转向是如何实现的
20.2.4.2 其他结构的全方位转向
20.3 履带式运动
20.4 腿式运动
20.5 其他运动方式
20.6 在线资源：控制机器人的重量
第21章 选择正确的电动机
21.1 交流电动机还是直流电动机
21.2 连续旋转还是步进电动机
21.3 舵机
21.4 电动机参数
21.4.1 工作电压
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